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1 Objetivo del proyecto de divulgacion

El proyecto de divulgacion cientifica y tecnoldgica “Robots en su tinta” tiene como
objetivo mostrar cdmo el coémic ha reflejado la robdtica en las vifietas. La muestra esta
dirigida al gran publico y pretende tener un caracter pedagégico a la vez que
reivindicar la historieta como medio de divulgacién. Los robots han tenido un gran
protagonismo en historietas publicadas en Europa, Estados Unidos y Japdn, pais este
ultimo donde son todo un género. La historieta sera el eje de la exposicidn, pero
también estara presente la literatura, la animacién y el cine, asi como el mundo
cientifico y empresarial del sector de la robdtica.

La eleccion del nombre del proyecto de divulgacién (Robots en su tinta) y su
vinculacion con la gastronomia se ha escogido por el caracter multidisciplinar de la
robética, en el que, a modo de ingredientes, intervienen numerosos aspectos de la
ciencia y de la técnica como la fisica, la quimica, los materiales, la electrdnica, la
mecanica, la programacion informatica o la inteligencia artificial, entre otros.

Los avances en inteligencia artificial o en ingenieria genética abren un abanico de
posibilidades que la imaginacién de los autores ha plasmado en numerosas ocasiones
desde que en 1921 el escritor checo Karel Capek empleara por primera vez la
expresion “robot” para referirse a los autdmatas protagonistas de su historia. Aspectos
como la biorobética, la nanorobdtica, la roboética, la robética social, los exoesqueletos
o las protesis robdticas son noticias que aparecen en los medios de comunicacién,
sefial de que el mundo cientifico estd avanzando en una direcciéon que la imaginacion
de los autores habia anticipado con anterioridad.

El proyecto de divulgacion “Robots en su tinta” es una buena oportunidad para
conocer los avances de la robdtica en el dltimo siglo y el estado actual de la
investigacidn y vislumbrar qué cambios se produciran en los proximos afos. La visién
de diferentes disciplinas artisticas como la literatura, la animacién, el cine v,
especialmente, la historieta sera un interesante contraste en un proyecto de
divulgacidn dirigido a un publico generalista con el deseo de fomentar habitos como la
lectura o el interés por el arte y, también, con la intencidn de contribuir a aumentar las
vocaciones cientifico-tecnolégicas entre los jovenes.

La celebracion del treinta aniversario del Salén Internacional del Coémic de Barcelona es
una buena oportunidad para involucrar a diferentes agentes en la promocién vy
divulgacidn de la cultura popular con los mas avanzados proyectos de investigacién en
el dmbito de la robdtica.
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2

Caracteristicas del proyecto de divulgacion

El proyecto “Robots en su tinta” tiene las siguientes caracteristicas:

Exposicion centrada en la divulgacién de personajes, colecciones y autores
relacionados con la robdtica, especialmente en el ambito de la historieta,
ademas de la literatura, la animacion y el cine.

Actividades paralelas para la divulgacién de la ciencia y de la técnica
relacionada con la robdtica, asi como los resultados actuales de la investigacién
y reflexionar sobre la evolucion futura de los robots, dirigida a un publico
generalista.

Proyecto pedagdgico. Se han programado numerosas actividades dirigidas a
profesores y a estudiantes de escuelas e institutos.

Caracter participativo. Se han programado diferentes actividades que fomenten
la participacidn utilizando los recursos que permiten las actuales redes sociales,
facilitando ademas el acceso a la informacién y la interaccion en tiempo real.

Aspecto ludico. Disminuir las barreras de entrada a la ciencia y la técnica
utilizando actividades ludicas participativas, en especial dirigidos a los nifios y
adolescentes. Se han programado actividades como talleres de dibujo,
concurso de disfraces y también talleres de introduccién a la robdtica
humanoide, ademas de exhibicion de robots y conciertos de musica. Proyecto
colaborativo: Se han programado actividades organizadas conjuntamente con
diferentes entidades, que se realizaran antes y durante el saléon en otros
recintos (por ejemplo, proyeccién de peliculas, conferencias o mesas redondas,
entre otras).

La complicidad de diferentes agentes del ambito de la cultura (administracién,
editoriales, etc.), de la ciencia y la técnica (universidades, sociedades cientificas, etc) y
del sector empresarial, y su compromiso de participar en el proyecto de divulgacién de
la robética, asegura un resultado de gran valor cultura y pedagdgico.

Barcelona, 1 de mayo de 2012 Péagina 4



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC,. UF BARCELONATECH

3 Antecedentes: robots en la ficcion

La palabra “robot” tiene sus raices en la ficcion. El término entré en la lengua inglesa a
partir de la palabra checa robota, que significa servidumbre o trabajo forzado. Su uso
se extendié como consecuencia de una comedia del escritor checo Karel Capek titulada
“Los robots universales de Rossum” o R.U.R. La obra se escribié en 1920 y fue
traducida al inglés tres afios mas tarde. Se representd por primera vez en el Teatro
Nacional de Praga en 1921.

En RUR, una fabrica dirigida por un hombre llamado Rossum, construye androides que
realmente parecen personas y se comportan como tales. Los androides tienen una
gran capacidad de trabajo. Al principio, Rossum vende muchas madquinas a otras
fabricas pero después de un tiempo los acontecimientos dan un giro siniestro: los
robots aprenden a pensar por si mismos. Los androides se rebelan contra sus
controladores humanos y poco a poco se apoderan del mundo. El robot que encabeza
la rebelidn, Radius, afirma contundente en su discurso de la victoria: “Somos los
dueios de todo. Ha caido el poder del hombre. Ha surgido un nuevo mundo: el
gobierno del Robot”... en cierta manera seria la precursora de una pauta para futuras
obras sobre robots.

Dos décadas después, el escritor Isaac Asimov comenzd sus historias cortas sobre
robots, convirtiéndose sin duda en el gran autor de la literatura de la ciencia ficcién
robdtica de todos los tiempos. Es el creador de las conocidas leyes de la robdtica:

1. Un robot no puede hacer dafio a un ser humano o, por inaccién, permitir que
un ser humano sufra dafo.

2. Un robot debe obedecer las 6rdenes dadas por los seres humanos, excepto si
estas drdenes entrasen en conflicto con la Primera Ley.

3. Un robot debe proteger su propia existencia en la medida en que esta
proteccion no entre en conflicto con la Primera o la Segunda Ley.

Con posterioridad, el mismo autor afiadiria una ley cero:

Un robot no puede hacer dafo a la humanidad o, por inaccidn, permitir que la
humanidad sufra dafio.

En cierta manera, Asimov sentd las bases de la conocida hoy en dia como la robdtica
social.
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4 Hacia el robot ubicuo

Si bien el término robot aparece en la década de los afios veinte, no es hasta mediados
de los afos cincuenta que no se fabrica el primer robot industrial utilizado en la
industria del automovil, con la finalidad de realizar una tarea repetitiva de precisiéon. Su
evolucién desde entonces ha sido realmente importante, acompafada por los avances
en disefio, automatica, computacion y programacion.

En la actualidad vivimos en una época singular, puede que estemos en un punto de
inflexion que el tiempo identificard como de un momento tecnolégico muy
interesante, puesto que el futuro se estd vislumbrando en muchos proyectos de
investigacidn, con resultados que en ocasiones van mas alla de la fase de prototipos.

Algunos expertos aseguran que el nuevo paradigma de la sociedad desarrollada es la
transformaciéon de la era de la informacién a la era de la robética, una evolucidon que
transforma el concepto de robética industrial al de robot de servicios, robots
dedicados a ayudar a los humanos en diferentes actividades de la vida cotidiana y
profesional, y que puede tener un impacto fundamental en la forma en que
entendemos hoy en dia la relacién con las maquinas. En la exposicién se presentara la
evolucion de la tecnologia robdtica, que podemos simplificar en los siguientes
apartados:

- Desde los robots industriales a los robots sensibles.
- Desde los robots estaticos a los robots en movimiento.
- Desde los robots en el hogar a los robots en el quiréfano.

La robdtica es una tecnologia interdisciplinar que va mas alla de la ingenieria mecanica,
eléctrica o de control. La necesidad de percibir el entorno y de tomar decisiones ha
desarrollado lineas de investigacion en ambitos como la informatica, la visién por
ordenador, la inteligencia artificial y las ciencias cognitivas que ayudaran a facilitar la
interaccion de las personas con los robots.

De esa interaccion han aparecido nuevos retos en los que investigar, algunos de ellos
se tratardn en las diferentes actividades y que comprende aspectos tan novedosos
como la biorobdtica, la nanorobdtica, la roboética, el robot sustituto, la robdtica
bioldgica o la robdtica social.
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Descripcion del proyecto expositivo Robots en su Tinta

El espacio expositivo estara formado por los siguientes espacios:

EXPOSICION PRINCIPAL: originales de autores de cémics de diferentes
procedencias y épocas.

ESPACIO LOS DROIDES DE LAS GALAXIAS: talleres, originals, photocall, actores
invitados y la exhibicion de un robot R2D2 construido expresamente para la
exposicién por la asociacién Star Wars Barcelona que han coordinado todos los
eventos del espacio.

ESPACIO MANGA-ANIME: homenaje a los personajes mas emblematicos del manga
y anime, en especial a Doraemon, Astroboy y Mazinger Z, con la presencia del
autor Go Nagai.

ESPACIO MI ROBOT: homenaje de diferentes autores de cémic a los robots,
realizando su aportacién original y especial para el saldn.

ESPACIO LITERATURA DE ROBOTS: Los veinte titulos imprescindibles de la
literatura de ciencia ficcién con los robots como protagonistas.

ESPACIO ROBOTS DE PELICULA: Los veinte carteles mds representativos del cine de
robots.

ESPACIO AUTOMATAS: dos autématas y su creador participaran en la exposicion y
en las demostraciones que se realizaran a lo largo de los cuatro dias.

ESPACIO GRADAS-CONCURSO: jueves, viernes y domingo se utilizara el espacio
para diferentes presentaciones, mientras que el sabado estard dedicado
integramente al concurso de robots.

ESPACIO TALLERES: un completo programa de introduccion a la robdtica para
iniciarse en el que se considera el ocio del futuro.

ESPACIO ROBOTS INDUSTRIALES: robots industriales convertidos en dibujantes
durante los cuatro dias del saldn.

ESPACIO ROBOTS DE SERVICIO: un ensayo de la prueba ROBOCUP’2012 que se
celebra en México en el mes de junio. Veremos a la robot REEM en accion.
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- ESPACIO ROBOTS PROTOTIPOS: los robots disefiados y construidos en el IRl (CSIC-
UPC), prototipos muy diferentes entre si, soluciones a diferentes problemas para la
sociedad del futuro.

- ACTIVIDADES PARALELAS: Numerosas actividades paralelas, en el saldn
(conferencias, mesas redondas, encuentros con autores) y fuera del saldn
(maratdn de cine robdtico, exposiciones paralelas)

- ACTIVIDADES PREVIAS: exposicidon del concurso de dibujo “Los robots del futuro”
para estudiantes de primaria y secundaria.

- ACTIVIDADES POSTERIORES: participacion en “La nit dels museus” en Cosmocaixa
el proximo 19 de mayo a partir de las 20 h.

Y muchas mas sorpresas que veremos en el saldn.

A continuacion se detalla la agenda y una breve descripcion de algunas de las
actividades programadas:

e Conferencias y mesas redondas
e Espacio automata

e Espacio gradas-concurso

e Espacio talleres

e Actividades paralelas

Barcelona, 1 de mayo de 2012 Péagina 8



FICOMIC.

UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

UF BARCELONATECH

Conferencias y mesas redondas

Agenda resumen

Jueves

17h

Sala de Conferencias

Conferencia:
Los robots como instrumento pedagdgico, Jordi
Ojeda

Viernes

11h

Sala de Conferencias

Conferencia:
Bits y Metal: Robots y ciborgs en los videojuegos
Jordi Sanchez Navarro

Viernes

12h

Sala de actos

Mesa redonda:

Robots y droides entre vifetas

Albert Monteys, Ramon F. Bachs, Ignasi Estapé,
Alejandro Dosaula

Modera: Jordi Ojeda

Viernes

17h

Palacio de Congresos

Encuentro con Go Nagai

Sabado

12h

Sala de Conferencias

Mesa redonda:

De los robots industriales a los robots de servicio
Alberto Sanfeliu, Josep Amat, Miquel Barceld
Modera: Jordi Ojeda

Sabado

17h

Sala de actos

Mesa redonda:

Robots de pelicula

Angel Sala, Javier Garcia,Lluis Castells,
Richard Stanley

Modera: Jordi Ojeda

Domingo

12h

Sala de conferencias

Interpretando Star Wars
Julian Glover y Paul Blake
Moderan: Alex Dosaula y José Gracia.

Domingo

13h

Sala de Conferencias

Mesa redonda:

Disefiando el robot del futuro

Francesco Ferro, Toni Ferraté, Xavier Pifarré
Modera: Jordi Ojeda

A continuacion el detalle de las diferentes actividades:

Barcelona, 1 de mayo de 2012
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Actividad Conferencia
Titulo Los robots como instrumento pedagdgico
Participante Jordi Ojeda
Donde Sala de Conferencias
Cuando Jueves 3 de mayode 17a18 h
Resumen actividad Conferencia enmarcada en las V Jornadas Pedagdgicas que organiza

Ficomic con la colaboracion del Departament d’Ensenyament de la
Generalitat de Catalunya, dirigido a profesores de escuelas e
institutos, requiere inscripcién previa.

En la conferencia se realizard un viaje de la ficcion a la realidad,
presentando la evolucién desde los autématas del siglo XVIII hasta
los robots mas modernos, haciendo un especial énfasis en la
utilizacion del arte (comic, cine, literatura) como instrumento
pedagégico para divulgar la ciencia.

Breve presentacion Jordi Ojeda es doctor ingeniero industrial y mdster en produccion
automatizada y robdtica por la Universitat Politecnica de Catalunya.

En el ambito de la divulgacién cientifica y tecnoldgica, es
colaborador de la Catedra UNESCO de Técnica y Cultura de la UPCy
vocal de la Sociedad Catalana de Tecnologia, donde realiza
actividades culturales utilizando las vifietas como instrumento
pedagdgico para la divulgacion de la ciencia y de la técnica en el
marco del proyecto “Cdmic, ciencia y tecnologia”, que dirige desde
hace quince afios.

Ha realizado numerosas exposiciones, conferencias, articulos y
capitulos de libros. Es coautor de los libros: “Anticipaciéon
tecnoldgica en las historietas de los cincuenta”, “Faros de papel, la
luz de los cdmics”, y “Cémics a puerto, un universo maritimo en
vifietas”.

En mayo de 2010 recibié el Premio Popular a la Divulgacion de la
Historieta en el 282 Salén Internacional del COmic de Barcelona,
reconociendo su labor de divulgacién y promocidn de la historieta.
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Actividad Conferencia
Titulo Bits y Metal: Robots y ciborgs en los videojuegos
Participante Jordi Sanchez Navarro
Donde Sala de Conferencias
Cuando Viernes 4 de mayode 11a 12
Resumen actividad Una mirada a la presencia de los robots en la industria de los

videojuegos desde sus inicios

Breve presentacion Jordi Sanchez Navarro es doctor en Comunicacién Audiovisual por
la Universidad Ramon Llull (2005).

Licenciado en Ciencias de la Informacién por la Universidad
Autonoma de Barcelona (1996).

Dentro de los Estudios de Ciencias de la Informacién y de Ia
Comunicacidn, es responsable de las asignaturas Narrativa
audiovisual, Teoria y practica del montaje audiovisual, Comunicacion
e informacion audiovisual Il y Andlisis y critica audiovisual, y director
académico del Master de Edicion.

Entre 1998 y 2007 ha sido profesor del departamento de
Comunicacion Audiovisual de la Facultad de Ciencias de la
Comunicacidn Blanquerna (Universidad Ramon Llull), donde ha sido
codirector académico y profesor del Master Oficial en Ficcidon en
Cine y Televisidn (2006), dentro del Programa Oficial de Postgrado
en Estudios Avanzados en Comunicacidn.

Ha sido subdirector del Sitges Festival Internacional de Cine de
Catalunya (2001-2004) y en la actualidad es consultor de
programacion y coordinador de la seccion de animacién (Anima't)
del mismo festival. Entre 1996 y 1999 fue director de Salén
Internacional del Codmic de Barcelona.
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Actividad Mesa Redonda
Titulo Robots y droides entre vifietas

Participante

Albert Monteys
Ramon F. Bachs
Ignasi Estapé
Alejandro Dosaula
Modera: Jordi Ojeda

Donde

Sala de actos

Cuando

Viernes 4 de mayo de 12 a 13h

Resumen actividad

Un repaso por los robots del cdmic en general y los droides de Star
Wars en particular.

Breve presentacion

Albert Monteys: Dibujante, ex director de la revista El Jueves, autor
de la obra “Carlitos Fax”, ganadora del premio al mejor guién en el
saldén del cémic.

Ramon F. Bachs: Dibujante, autor de varios nimeros de las
colecciones oficiales de la saga de Star Wars.

Ignasi Estapé: editor de comic de la Editorial de Planeta DeAgostini,
responsable de las publicaciones de la saga de Star Wars.

Alejandro Dosaula: coordinador de las actividades de “Los droides
de las galaxias”, organizadas por la asociacién Star Wars Barcelona
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Actividad Encuentro con el autor
Titulo Encuentro con Go Nagai

Participante

Go Nagai

Donde Palacio de Congresos, situado en frente del Palacio 8. Se accederd
con entrada, invitacion o acreditacion, como en el resto del Salén.
Cuando Viernes4 de mayoalas17 h

Resumen actividad

Los aficionados tendran la oportunidad de ver a Go Nagai y
escucharle en la Unica intervenciéon que realizara dirigida a los
aficionados.

Breve presentacion

Go Nagai (Wajima, prefectura de Ishikawa, Japon. 1945)

Nacié el 6 de septiembre en la ciudad de Wajima de la prefectura de
Ishikawa. Desde muy pequefio le encantaban el manga, el cine, el
rakugo (cuento comico japonés) y la novela de aventuras. Mas tarde
trabajé como asistente del prestigioso mangaka Shotaro Ishinomori
y después debutd como mangaka con la obra Meakashi Polikichi (en
la revista Bokura de la editorial Kodansha) en 1967. Al afio siguiente
empez6 con la serializacidon de Harenchi Gakuen (en la revista Jump
de la editorial Shueisha), la cual se convirtié en un gran éxito. Desde
entonces hasta ahora ha publicado numerosas obras de diversos
géneros.

Actualmente publica la obra Guekiman! en la revista semanal Manga
Goraku. Algunas de sus principales obras son: Harenshi Gakuen,
Devil Man, Mazinger Z, Violence Jack y Cutie Honey, entre otros. En
2005, tomd posesion del cargo de profesor en el departamento de la
Creacion de Personajes en la Universidad de Bellas Artes de Osaka.
Un afio después, fue nombrado consejero del desarrollo local de la
prefectura de Ishikawa. En el afio 2009 se inauguré el Museo
Memorial de Go Nagai en la ciudad de Wajima de la prefectura de
Ishikawa. Este autor asiste al Salén del Cémic con la colaboracién de
Selecta Visidon y SD Distribuciones.
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Actividad Mesa redonda
Titulo De los robots industriales a los robots de servicio

Participantes

Alberto Sanfeliu
Josep Amat

Miquel Barceld
Modera: Jordi Ojeda

Donde

Sala de conferencias

Cuando

Sdbado 5 de mayode 12a13 h

Resumen actividad

El estado de la investigacion en robética a nivel mundial: el nuevo
paradigma de los robots de servicio, robots ubicuos disefiados para
ayudar a las personas en las tareas cotidianas y extraordinarias,
como la robdtica quirdrgica.

Breve presentacion

Alberto Sanfeliu es doctor ingeniero industrial, catedratico de la
Universitat Politecnica de Catalunya en el ambito de la inteligencia
artificial, director del Instituto de Robédtica e Informatica Industrial
(CSIC-UPC), director del Grupo de investigacién en Sistemas
Inteligentes y Vision Artificial Vision and Intelligent System Group
(VIS).

Josep Amat es doctor ingeniero Industrial. Catedratico de Tecnologia
de Computadores de la UPC desde 1987 al 2010, y actualmente
Profesor Emérito de la UPC. Ha realizado la tarea de investigacion en
Robdtica en el Instituto de Robética e Informatica Industrial (CSIC-
UPC) y en el Centro de Investigacion en Ingenieria Biomédica (CREB).
Invited Profesor en el MIT (Massachusetts) desde 1991 al 2010.

Es miembro del Institut d’Estudis Catalans des de 1990 i de la Real
Academia de Ciencias y Artes de Barcelona desde 2000.

Miquel Barceld es doctor en informatica, catedratico EU del
Departamento de Ingenieria de Servicios y Sistemas de Informacién
de la Universitat Politécnica de Catalunya. Es editor, traductor y
escritor, especializado en el género de la ciencia ficcion. Es el
fundador e impulsor del Premio UPC de Ciencia-Ficcidn.
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Actividad Mesa redonda
Titulo Robots de pelicula

Participantes

Angel Sala

Javier Garcia

Lluis Castells
Richard Stanley
Modera: Jordi Ojeda

Donde

Sala de actos

Cuando

Sdbado 5 de mayo de 17 a 18h

Resumen actividad

Una visidn de los robots en el cine de la mano de cuatro
profesionales de perfiles muy diferentes. Esta sesion esta
coordinada con la actividad paralela MARATON ROBOTICA, con la
proyeccion de las peliculas Matrix, Almas de Metal y Hardware el
sabado 5 de mayo a partir de les 20 h.

Breve presentacion

Angel Sala es abogado reconvertido en escritor, guionista y critico
de cine. Director del Festival Internacional de Cinema Fantastic de
Catalunya — Sitges desde 2001.

Javier Garcia y Lluis Castells son supervisores de Efectos Visuales de
la pelicula Eva (2011) de Kike Maillo. Ganadores entre otros del
Premio Mejores efectos especiales Sitges 2011, premio Gaudi a los
Efectos especiales-digitales y Goya a los mejores efectos especiales.

Richard Stanley es director de la pelicula “Hardware, programado
para matar” (1990) y Dust Devil (1992). Coguionista de “Imago
mortis” (2009) del director Stefano Bessoni y de “Los abandonados”
(2006) de Nacho Cerda.
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Actividad Encuentro con los actores
Titulo Interpretando Star Wars

Participante

Julian Glover y Paul Blake
Moderan: Alex Dosaula y José Gracia.

Donde

Sala de conferencias

Cuando

Domingo 6 de mayo de 12 a 13h

Resumen actividad

Encuentro con dos actores que pertenecen al universo Star Wars,
intervinieron en las dos primeras peliculas de la saga.

Breve presentacion

Julian Glover (Londres, Gran Bretafia. 1935)

Iniciado en la interpretacidn teatral, pronto su carrera le llevé a
trabajar en teleseries, como El Santo, Los Vengadores, Espacio: 1999
o Dr. Who. Mds conocido por su papel de General Veers en El
Imperio Contraataca (1980), se le ha podido ver en otras
producciones de gran proyeccion internacional como 007: Sélo para
sus ojos (1981, Kristatos) o Indiana Jones y la ultima cruzada (1989,
Walter Donovan). Su ultimo trabajo para television ha sido el papel
de Gran Maestro Pycelle en Juego de Tronos (2011).

Paul Blake (Birmingham, Gran Bretafia)

Actor principalmente de series de television, como Los Borgia (1981,
Hunchback) o Down to Earth (2001, Mr. Hobart). Encarné en 1977 el
papel de el cazador de recompensas rodiano, Greedo, quien
protagoniza la controvertida escena con la eterna pregunta "éQuién
dispard primero? ¢Han o Greedo?".

Alex Dosaula y José Gracia pertenecen a la asociacién Star Wars
Barcelona.
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DE CATALUNYA

UNIVERSITAT POLITECNICA

FICOMIC. UP BARCELONATECH
Actividad Mesa redonda
Titulo Disefiando el robot del futuro

Participantes

Francesco Ferro
Toni Ferraté

Xavier Pifarré
Modera: Jordi Ojeda

Donde

Sala de conferencias

Cuando

Domingo 6 de mayo de 13 a 14h

Resumen actividad

Tres empresas de tres ambitos diferenciados:
- Larobdtica industrial.
- Larobdtica de servicio.
- Larobdtica para el ocio.

Breve presentacion

Francesco Ferro es director de la empresa Pal Robotics.

Toni Ferraté es socio fundador y CEO de la empresa Ro-Botica.

Xavier Pifarré es responsable de ventas canal indirecto de la
empresa ABB.
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UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC,. UP BARCELONATECH

ESPACIO AUTOMATA

Agenda resumen

JUEVES VIERNES SABADO DOMINGO
12:00 Demostracion | Demostracion
13:00 Demostracion | Demostracion
17:00 Demostracion | Demostracion
18:00 Demostracion Demostracion | Demostracion
19:00 Demostracion

La demostracién del funcionamiento de los dos autématas se hara frente a su vitrina al
comienzo de la exposicion “ROBOTS EN SU TINTA”, y lo realizara el mismo disefiador y
constructor de los dos autématas, Lluis Ribas, que hara una breve introduccién de los
mismos.

A continuacion el detalle de las diferentes actividades:
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UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC,. UF BARCELONATECH

Actividad Presentacién de los autématas y demostracion de su
funcionamiento

Participante Lluis Ribas, profesor de tecnologia de secundaria y mecdnico
conservador del Museo de Autdmatas del Parc d’atraccions del
Tibidabo.

Automata Titulo: Nino disfrazado jugando con un zoétropo.
Afio de construccién: 2005

“Zodtropo” (Nifio Idea y construccion: Lluis Ribas Duran

disfrazado jugando

con un zootropo) Técnica: autdmata de aspecto antiguo que representa un nifio

jugando con una maquina de pre-cine (zootropo) y con comics
esparcidos por todo el espacio que viene a ser su habitacion.

Autdmata con cinco movimientos construidos con un mecanismo de
acero, latéon y madera, con caja de musica y luz incorporadas. Cuerpo
interno de latdn. El movimiento lo realiza un programa mecdnico de
cuatro levas que mueve palancas y varillas de acero hasta las
extremidades.

Autémata Titulo: "No pares" (autdmata metalico con taladro).
Afo de construccion: 2009

"No pares" (autdmata | ldea y construccion: Lluis Ribas Duran

metalico con taladro).
Esta escultura en movimiento totalmente construida en aceroy
latéon simboliza la repetitividad en la construccidn diaria en un taller
cualquiera de fabricacién de piezas. Piezas cualesquiera, que irdn a
parar a cualquier maquina sin mas importancia. Piezas que, una vez
agotadas por su uso, se sustituiran por otras nuevas hechas quiza
por la misma maquina, por el mismo operario ... quizds dos afios
después y tras haber sido también dos afios sentado en la misma
silla de trabajo ejecutando los mismos movimientos: aburridos,
alienantes, sin esperanza de que el manana sea diferente. La
pregunta es... ¢quién es mas autémata, las maquinas o quienes las
utilizan?

Cudntas veces los comics de critica social no han expresado esa
sensacion de opresion con personajes decadentes, desmotivados y
varados en un momento de su vida en una actitud clara de no
esperanza.

Técnica: pieza Unica, construida en latdn y acero inoxidable. Cinco
movimientos controlados por un programa mecanico de levas que
activan palancas que, a la vez moverdn las extremidades.
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FICOMIC.

UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

BARCELONATECH

Espacio GRADAS-CONCURSO

Agenda resumen

JUEVES VIERNES SABADO DOMINGO
08:00-10:00 Cerrado Cerrado 8'10_ Cerrado
Homologaciones
10:00-10:30 AESS-Exhibiciones del
10:30-11:00 Presente y futuro Presente y futuro concurso de robots
11:00-11:30 de la robética (UPC) de la robética (UPC) XV
11:30-12:00 Robatica de servicios AESSBOT’2012 | Equipo The Santperencs
12:00-12:30 Presente y futuro PAL Robotics Concurso
12:30-13:00 de la robética (UPC) Presente y futuro de robots
13:00-13:30 Robatica industrial de la robdtica (UPC) AESS-Exhibiciones del
13:30-14:00 y:\:]:] concurso de robots
14:00-14:30 | Aplicaciones robaética Aplicaciones robética Consultar Aplicaciones robética
14:30-15:00 EURON Videos EURON Videos agenda EURON Videos
15:00-15:30 especifica _
15:30-16:00 Presente y futuro Presente y futuro
16:00-16:30 de la robética (UPC) de la robética (UPC) Nanorobética
16:30-17:00 Robatica de servicios Exhibicién de robots UPC
17:00-17:30 PAL Robotics Coordina RO-BOTICA Exhibicion de robots
17:30-18:00 Coordina RO-BOTICA
18:00-18:30 obé 3 Encuentro Richard Stanley
18:30-19:00 p XV AESSBOT’2012 Aplicaciones robaética
19:00-19:30 Homologaciones EURON Videos
19:30-20:00 | Aplicaciones robdtica
20:00-20:30 EURON Videos Cerrado
20:30-21:00 Cerrado
Todas las sesiones son gratuitas y abiertas al publico en general.
A continuacidn el detalle de las diferentes actividades:
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FICOMIC.

UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

UF BARCELONATECH

Actividad

Resumen y participantes

Presente y futuro de
la robotica

Sesiones especialmente dirigidas a estudiantes de primaria 'y
secundaria en visitas organizadas por el Departament
d’Ensenyament de la Generalitat de Catalunya. Una introduccién a la
historia de la robética y una presentacién de los trabajos de
investigacion en robdtica que se estan realizando en la actualidad.

Participaran diferentes investigadores de la UPC, entre ellos:
- Carme Torras IRI (CSIC-UPC)
- Guillem Alenya (CSIC-UPC)
- Jordi Ojeda (UPC)

Robética industrial

Presentacién de la empresa ABB a cargo de Xavier Pifarré sobre los
robots industriales, disefiados para diferentes aplicaciones y
sectores industriales.

Aplicaciones de la
robdtica. EURON
Videos

Los tres videos estan disponibles de forma gratuita en ocho idiomas
(incluidos en catalan y el castellano) en el siguiente link:

http://www.euron.org/resources/dvd

EURON Il produjo un conjunto de videos educativos promocionales
sobre robdtica para presentar la tecnologia de la robdtica al publico
en general de forma alentadora y atractiva. El resultado se compone
de tres videos que muestran tecnologias en campos especificos de la
robdtica que tienen una gran influencia positiva en el desarrollo
tecnoldgico, econdmico y social.

La edicion de video, inicialmente traducido a ocho idiomas
europeos, ha sido posible gracias a los fondos de la UE en el marco
del VI Programa Marco y el soporte de la Comisién Europea.

Dado que uno de los objetivos de EURON es la amplia difusion de los
conocimientos de robédtica, estos videos pueden ser utilizados
libremente. Estan invitados a utilizar los videos de presentacién a
cualquier tipo de publico, aunque la motivacién principal para su
produccidn es motivar a los jovenes estudiantes a dirigir sus estudios
hacia los campos tecnoldgicos. Por lo tanto, los jévenes estudiantes
constituyen el principal publico objetivo de los videos.
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UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC. UF BARCELONATECH

Actividad Resumen y participantes

Robotica de servicios | Presentacion de la empresa PAL Robotics a cargo de Francesco Ferro
sobre la robot REEM, un disefio aplicado al servicio de las personas
en grandes edificios y/o eventos (ferias, congresos, centros
comerciales). Se presentara las pruebas que estan preparando para
ROBOCUP’2012 que se celebrara en México en el proximo mes de
junio.
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FICOMIC.

UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

UF BARCELONATECH

Actividad

Resumen y participantes

Robédtica asistencial

Robdtica asistencial, Alicia Casals

En esta presentacion se expondran las posibilidades que la tecnologia
puede ofrecer a la rehabilitacion y especialmente las aportaciones de la
Robdtica. Se expondran tanto sus aplicaciones en la construccién de ortesis,
los elementos destinados a recuperar la movilidad funcional perdida, como
las protesis, los elementos sustitutivos debido a amputaciones y los robots
de asistencia a la vida cotidiana. Se hard una exposicidn sobre la evolucion
tecnoldgica que ya permite apreciables niveles de recuperacién funcional,
tanto para las extremidades superiores como para las inferiores, las
carencias que todavia se presentan, y las lineas de investigacidn abiertas
que deben dar sus frutos en los préximos afios, para poder mejorar la
calidad de vida tanto a personas que han sufrido un accidente traumatico, o
debido a una invalidez sobrevenida.

Alicia Casals es catedratica de la UPC desde 1991 y Jefe del Programa de
Investigacidn Robdtica e Imagen Médica del Instituto de Bioingenieria de
Catalufia, desde 2006. Imparte docencia en areas relacionadas con la
robotica, la percepcion y la tecnologia de los computadores. La
investigacion se orienta a la incorporacion de la percepcién visual y otros
tipos de percepcion a la robética, especialmente orientado a la interaccion
persona - robot ya la robdtica médica. En el ambito médico, motivo
principal de la investigacidn, ha desarrollado diferentes proyectos y
prototipos de sistemas robotizados de ayuda a personas con discapacidad y
de apoyo a los procedimientos quirurgicos en cirugia minimamente
invasiva, donde la interaccién persona-robot es esencial. En el ambito de la
cirugia se investiga en técnicas de apoyo al cirujano para la mejora de los
procedimientos quirurgicos, en el ambito de la asistencia y rehabilitacion en
las estrategias de control basadas en la voluntad y capacidades del usuario
gue pueda ser enviada de forma natural y eficiente al robot y a partir de la
interpretacion de esta informacidn generar las érdenes de control
adecuadas para su actuacion.

Entre otros cargos ha sido:

- Coordinadora del Area: Education and Training, de la xarxa
d’Excel-léncia Europea, EURON (EUropean RObotics Network)
(200-2008).

- Vice Presidenta de la Associacid: Enginyeria i Cultura Catalana
(2002 -2007).

- Es Distinguished Lecturer de la IEEE Robotics and Automation
Society y ha sido vicepresidenta de esta sociedad.

Desde 2007 es miembro del Institut d'estudis Catalans.
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UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC UF BARCELONATECH

Actividad Resumen y participantes

Exhibicion de robots Exhibiciones de diferentes robots organizado por la empresa RO-
BOTICA:

- AR.Drone, robot cuadricéptero volador.

- Demostracién del control por ondas cerebrales de un humanoide.
- Presentacion del DARwIN-OP, el humanoide comercial mas
evolucionado en la actualidad.

Nota: el robot Darwin estara presente también en el Espacio
ROBOTS PROTOTIPUS con una demostracidn de la inteligencia
artificial desarrollada por el IRI (CSIC-UPC).

Encuentro con Encuentro de los aficionados con Richard Stanley. Habra traduccidn
Richard Stanley simultanea del inglés al castellano-cataldn. Es un aperitivo a la
pelicula que presentara en el cine Urgel en la Maratén Robdtica
organizada por Phenomena Experience el sdbado 5 de mayo a partir
de las 20h.

Richard Stanley es director de la pelicula “Hardware, programado
para matar” (1990) y Dust Devil (1992). Coguionista de “Imago
mortis” (2009) del director Stefano Bessoni y de “Los abandonados”
(2006) de Nacho Cerda.
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UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC. UF BARCELONATECH
Actividad Resumen y participantes
XV AESSBOT’2012 Las homologaciones son las pruebas que se realizan a los robots

Homologaciones y
concurso

participantes para comprobar que cumplen con la normativa de cada
especialidad. La inscripcion finalizo el pasado 30 de abril.

XV Concurso Internacional de Robdtica AESSBot’2012.

Fecha del concurso: Sdbado 5 de mayo de 10 a 21 horas.
Homologaciones de los robots: Viernes 4 de mayo de 18 a 21 horas y
Sédbado 5 de mayo de 8 a 10 horas.

Categorias:

SUMO

En esta categoria dos robots de 3Kg de peso cada uno se enzarzan
en una batalla sin tregua hasta que uno de los oponentes es
expulsado del ring por su adversario. Esta prohibido dafiar al robot
rival.

HUMANOIDES

Existen dos competiciones. La primera es una carrera de obstaculos
y se compone de dos rondas. Los humanoides realizaran una carrera
ida y vuelta salvando unos obstdculos colocados de forma aleatoria.
La dificultad se incrementa en la segunda ronda con un mayor
numero de obstaculos. La segunda competicién consiste en
combates entre robots basados en puntos Yuhkoh.

MINISUMO

Como su nombre indica es la versién reducida de la categoria sumo
en la que se reduce el peso y las dimensiones teniendo asi que dar
un nuevo enfoque al disefio de los robots.

RASTREADOR

En esta categoria el robot tiene que completar un circuito formado
por una pista blanca sobre un fondo negro en el menor tiempo
posible.

VELOCISTAS

En esta categoria los participantes deben realizar una carrera por
parejas dentro de un circuito. La prueba acaba cuando uno de los
dos llega a contactar con el otro.

AESSBOT

En esta categoria participan los robots del Curso de iniciacién a la
Robdtica de AESS Estudiants que se enfrentaran en combates en una
pista de mini-sumo.
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FICOMIC.

UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

UF BARCELONATECH

Actividad

Resumen y participantes

AESS-Exhibiciones del
concurso de robots

A lo largo de la mafana se realizaran diversas exhibiciones de robots
participantes en el concurso, pero sin premios.

Equip The
Santperencs

Encuentro con el equipo ganador a nivel nacional de la The first Lego
League 2012, a los pocos dias de volver de su viaje a EEUU en la
competicidn internacional.

Entrega de premios

Diversas autoridades y empresas colaboradoras entregaran los
premios de:

- Concurso de dibujo “Los robots del futuro”, organizado
conjuntamente por FICOMIC y el Departament
d’Ensenyament de la Generalitat de Catalunya

- XV Concurso Internacional de Robots AESSBOT’2012

Robética quirurgica

Robética quirdrgica, Josep Amat
Centre de Recerca en Enginyeria Biomédica de la UPC (CREB)

El desarrollo tecnoldgico experimentado en los ultimos afios ha sido
un impulsor del desarrollo econémico y un factor relevante en las
mejoras de la calidad de vida que se van alcanzando. Este factor
impulsor ha sido igualmente relevante en el campo de la medicina 'y
especialmente la cirugia, y lo serd ain mas en los préximos afios.

La robdtica es ya un elemento imprescindible para poder llevar a
cabo determinadas operaciones quirdrgicas y abre las puertas a la
mejora de muchas otras, pero es necesario aun, poder resolver
muchos de los problemas planteados, aunque la robdtica se
considera ya una tecnologia madura con sus 50 afios de historia.

En esta presentacion se expondran los avances producidos en este
campo, asi como los esfuerzos y aportaciones realizadas desde
nuestro pais.

Josep Amat es doctor ingeniero Industrial. Catedratico de Tecnologia
de Computadores de la UPC desde 1987 al 2010, y actualmente
Profesor Emérito de la UPC. Ha realizado la tarea de investigacion en
Robdtica en el Instituto de Robética e Informatica Industrial (CSIC-
UPC) y en el Centro de Investigacion en Ingenieria Biomédica (CREB).
Invited Profesor en el MIT (Massachusetts) desde 1991 al 2010.

Es miembro del Institut d’Estudis Catalans des de 1990 i de la Real
Academia de Ciencias y Artes de Barcelona desde 2000.
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UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC. UP BARCELONATECH
Actividad Resumen y participantes
Nanoroboética F. Xavier Gil, vicerrector de Politica cientifica de la Universitat

Politecnica de Catalunya. Barcelona Tech.

Presentacién de diferentes aplicaciones de la nanorobdtica para
conseguir misiones imposibles en dimensiones mayores. Se
mostraran aplicaciones biomédicas, nanomateriales para sensores o
nanomateriales con propiedades muy especiales.

F. Xavier Gil es doctor ingeniero industrial, catedratico UPC en
biomaterial y nanoingenieria. Ha realizado 190 publicaciones
indexadas en revistas y autor de 4 libros. Actualmente trabaja en la
construccion de implantes con nanoparticulas inteligentes.
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UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC. BARCELONATECH
Espacio TALLERES
p
Agenda resumen
JUEVES VIERNES SABADO DOMINGO
10:00-10:30 Abierto Abierto Abierto Abierto
10:30-11:00 Taller de Taller de Taller de Taller de
11:00-11:30 programacion programacion programacion programacion
11:30-12:00 de humanoides de humanoides de humanoides de humanoides
12:00-12:30
12:30-13:00 Taller de Taller de Taller de Taller de
13:00-13:30 Radiocontrol Radiocontrol Radiocontrol Radiocontrol
13:30-14:00 de robots de robots de robots de robots
14:00-14:30 Aplicaciones Aplicaciones Aplicaciones UPC-ESAII
14:30-15:00 de la robética de la robética de la robética Video Robots
15:00-15:30 EURON Videos EURON Videos EURON Videos Papiroflexia de
15:30-16:00 Taller de Taller de Taller de robots
16:00-16:30 programacion programacion programacion Taller de
16:30-17:00 de Arduino de Arduino de Arduino programacion
17:00-17:30 de Arduino

17:30-18:00
18:00-18:30
18:30-19:00
19:00-19:30
19:30-20:00

20:00-20:30

20:30-21:00

Aplicaciones

de la robdtica
EURON Videos

Aplicaciones
de la robética
EURON Videos

Aplicaciones
de la robdtica
EURON Videos

Cerrado
Cerrado

Todas las sesiones son gratuitas y abiertas al publico en general. Se podran apuntar en
el espacio dedicado a los talleres.

A continuacion el detalle de las diferentes actividades:
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UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC. UF BARCELONATECH
Actividad Resumen y participantes
Taller de Taller de programacién de humanoides.
programacion de Introduccidn a la robética con Bioloid y RoboPlus
humanoides

Profesores:

- Javier Fernandez de AESS (UPC)
- Javier Vidal (RO-BOTICA)

¢Qué es Bioloid y qué es RoboPlus?

Bioloid es una plataforma robdtica modular disefiada y desarrollada
por la compania coreana Robotis. Bioloid se dirige al mundo de la
educacion, de la competicion y del hobby. Para ello permite la
construccion de hasta 36 creaciones diferentes todas y cada una de
ellas programables para dotarlas del comportamiento que
deseemos.

Este comportamiento se puede lograr mediante RoboPlus, un
software disefiado por Robotis con el que se puede gestionar los
movimientos del robot y sus sensores. Este software permite
introducirse al mundo de la programacidn con el lenguaje Cy ofrece,
a su vez, un entorno de gestidn para aquellos que tengan nivel
avanzado.

Objetivos del taller: El taller introducira a los participantes a la
robdtica mediante la plataforma Bioloid. Se trabajara sobre un
modelo humanoide, con la idea de introducir a los participantes en
la programacién de este tipo de plataformas. De esta manera se les
dara el primer empujén para que puedan disefar e implementar sus
propias creaciones.

Contenido del taller:
- Introduccidn a la plataforma Bioloid
- Descripcidn del Hardware
- Descripcion del Software: RoboPlus
- Descripcidn del humanoide
- Bloque de practicas 1: Introduccién al movimiento
- Bloque de practicas 2: El robot en el mundo

Material necesario: Todo el material necesario estard disponible
para cada grupo de 2 personas participantes.

Numero de plazas: 16 (8 equipos de 2 personas), por taller.
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UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC,. UF BARCELONATECH

Actividad Resumen y participantes

Taller de radiocontrol | Taller de radiocontrol de robots

de robots
Profesores:
- Carles Soler (RO-BOTICA)
- Javier Vidal (RO-BOTICA)
Taller de Taller de programacién de Arduino
programacion de Introduccidn a la robética con Arduino
Arduino

Profesores:

- Javier Fernandez de AESS (UPC)
- Javier Vidal (RO-BOTICA)

éQué es Arduino?

Arduino es una placa electrdnica de filosofia open-hardware open-
software. Con esta filosofia, y gracias a la gran comunidad que existe
detras, Arduino se postula como una muy buena opcién para
proyectos robéticos.

Es una plataforma ideal para introducirse tanto en el mundo de la
electréonica como en el de la programacién. Su enfoque genérico
hace de Arduino el sistema ideal tanto para proyectos basicos como
para proyectos de mayor envergadura.

Objetivos del taller: El taller introducira a los participantes a la
robdtica mediante las placas electrénicas Arduino. Se empezara
trabajando conceptos basicos sobre electrénica y la programacion
de Arduino con el programa grafico Scratch. Como objetivo final se
controlaran los elementos que forman parte de un robot.

Contenido del taller:
- Introduccidn a Arduino
- Descripcion del Hardware
- Descripcidon del Software: Scratch
- Practicas diversas

Material necesario:
Todo el material necesario estara disponible para cada participante.

Numero de plazas: 16 (8 equipos de 2 personas), por taller.
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UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC. UP BARCELONATECH
Actividad Resumen y participantes
Taller de Roboética Taller de Robética Acuatica
Acuatica

Descripcion de la actividad: Se muestra un proyecto dirigido a los
estudiantes de primer curso de los grados de la Escuela Técnica
Superior de Ingenieria de Telecomunicacién de Barcelona, en la UPC.
Estd basado en una adaptacidn de un vehiculo subacuatico de bajo
coste, el SeaPerch, disefiado en el MIT. Sobre este vehiculo, se
coloca una caja estanca que contiene circuitos electrénicos y
sensores que permiten medir pardmetros del vehiculo y del agua
(profundidad, orientacion, temperatura, absorcién de la luz,...).

Las medidas se almacenan en una tarjeta de memoria y también se
transmiten a un ordenador externo que las calibra y representa
graficamente. Se podrd ver una presentacion del proyecto y de las
actividades que hacen los estudiantes, una demostracién de
funcionamiento y también se podrd manipular el robot en un
recipiente de agua.

Profesores:

- Raul Onrubia (ETSETB)

- Roger Oliver (ETSETB)

- Ramon Bragés, professor responsable del taller,
actualmente es subdirector de innovacién docente de la
ETSETB.

Taller de papiroflexia | Taller: Robots de papel: papiroflexia geométrica

Profesor: Miguel Angel Blanco (miembro de la Asociacion Espanola
de Papiroflexia) y experto en papiroflexia geométrica.

Objetivo del taller: aprender a realizar sencillos disefios de robots de
papel para toda la familia en grupos de 8 personas.
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ACTIVIDADES PARALELAS

Agenda resumen

JUEVES VIERNES SABADO DOMINGO

Maratéon

20:00 Lo
Roboética

A continuacion el detalle de las diferentes actividades:
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Actividad Concurso de disfraces de robots

=
CONCURS0

COSPLAS
DEROBOTS

FIRA DE BARCELONA, MONTJUIC

organitza:
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Bases del La inscripcidn online se realizara el jueves 15 de marzo a partir de las 19:00 h. a
concurso través de la web de FICOMIC.

1.- El concurso Cosplay de Robots tendra lugar el sabado 5 de mayo a partir de
las 16:30 h. en el escenario del Salén del Cémic.

2.- El concurso contara con 30 concursantes ya sean individuales o en grupo que
se inscribiran online a través de la web de FICOMIC. La inscripcién online se
realizara el jueves 15 de marzo a partir de las 19:00 h. El plazo de inscripcion
online finalizara el miércoles 25 de abril . Los inscritos online tendran cada uno
dos invitaciones a su nombre en el mostrador de acreditaciones a la entrada del
Palacio 8. Los concursantes deberan confirmar su inscripcion en el stand de
FICOMIC situado en las inmediaciones del escenario el mismo viernes entre las
10y las 16.00 horas.

3.- Se creara una lista de reservas ante posibles bajas de robots inscritos on-line
que no se presenten. Podran apuntarse a ella todos los robots que es
encuentren por el Salon el mismo sabado 5 de mayo a partir de las 10 horas.

4.- Los concursantes tendran 2 minutos como maximo para realizar su actuacion
robotizada. Podran traer si quieren un CD o un archivo mp3 que contenga
Unicamente el tema musical escogido grabado en formato Audio CD o archivo
mp3.

5.- El jurado elegira directamente a los ganadores de las siguientes categorias.
- Actuacioén individual

- Actuacion de grupo

- Mejor caracterizacion individual

- Mejor caracterizacion de grupo

- Premio al robot mas gracioso

- Premio al robot de mercadillo

Los ganadores recibiran premios de las empresas colaboradoras.

6.- El jurado valorara la originalidad y confeccidn de los disfraces y la puesta en
escena de los concursantes en su actuacidn.

7.- La organizacion y el jurado se reservan el derecho de adoptar cualquier
iniciativa que sin estar regulada en las presentes bases, contribuya a un mejor
funcionamiento del concurso sin que pueda formularse reclamacion alguna.

8.- La participacion en el concurso supone la renuncia expresa a cualquier
reclamacién contra FICOMIC como organizadora del Concurso de Cosplay Robots
dentro del 30 Salén Internacional del Cémic de Barcelona y la plena aceptacién
de las bases. Cualquier duda sobre su interpretacion sera resuelta por la
organizacion del mismo.
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En colaboracion con FICOMIC
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Actividad

Maraton Roboética

PHENOMENA ORGANIZA UNA MARATON ROBOTICA
CON MOTIVO DEL 30 SALON DEL COMIC

Los robots invadiran la pantalla del cine Urgel en la Maratén Robética que
ha organizado Phenomena — The 36ecnolog Cinematic experience y
FICOMIC con motivo del 30 Salén Internacional del Cdmic de Barcelona. La
sesion se enmarca en las actividades paralelas de la exposicion “Robots en
su Tinta”, comisariada por Jordi Ojeda, profesor de la UPC. La cita es el
sabado 5 de mayo en el cine Urgel de Barcelona a partir de las 20 horas.
Alli podras disfrutar de una sesion triple de tres peliculas emblematicas de
tres épocas bien diferentes.

Las tres peliculas que se proyectaran son:

- Matrix, los hermanos Wachowski (20.00 horas);
- Westworld (Almas de metal), de Michael Crichton;
- y Hardware: Programacién para matar, de Richard Stanley.

Precisamente, con motivo de la proyeccion y de las actividades
relacionadas con la robébtica, el Salén del Cémic tiene como invitado a
Richard Stanley que participara en diversas actividades del certamen.

El precio de la entrada Unica para ver las tres peliculas es de 12 euros y los
filmes se exhiben en version original subtitulada al castellano. Es una
oportunidad Unica para ver tres grandes éxitos del cine de ciencia ficcién
en las mejores condiciones y a un precio muy econémico. Las entradas se
adquieren por ServiCaixa, en www.atrapalo.com o en las mismas taquillas
del cine Urgel. La sesién es sin numerar.
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Actividad Maraton Roboética

La triple sesidn de Phenomena, una iniciativa que rescata para la gran
pantalla clasicos comerciales del cine de los afios 70, 80 o 90, permite
volver a disfrutar, o descubrir, tres obras que han marcado época en el
género de los robots:

- Matrix (1999). La primera de la trilogia que pasara a la historia por la
revolucidn que supuso algunas de sus secuencias. Con una estética y
planteamiento muy cercano al cdmicy, sobre todo, al manga y al anime,
Matrix es el limite de las consecuencias que puede generar la inteligencia
artificial, y del que debemos intentar evitar si no queremos vivir huyendo
de los centinelas.

- Westworld (Almas de metal) (1973): Un actor emblematico (Yul Brynner)
interpretando un robot pistolero de un parque de atracciones, o cuando el
ocio con robots te puede jugar una mala pasada. Segunda pelicula dirigida
por Michael Crichton, reconocido por su filmografia pero sobre todo como
escritor y guionista.

- Hardware: Programacion para matar (1990): es la adaptacion a la gran
pantalla del cémic SHOKO! Creado por el guionista Steve McManus y el
dibujante Kevin O’Neill en 1990 publicado en 2000AD. Sin duda una
pelicula de culto para los aficionados de la ciencia ficcidn por su
originalidad e intensidad narrativa, resolviendo de forma espectacular la
falta de recursos en su produccidn. En la sesion de la maratdn asistira su
director, el sudafricano Richard Stanley para presentar la pelicula.
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Actividad

Maraton Roboética

A continuacidn se ofrecen todos los datos practicos de esta Maratén
Robética para que sélo te falten las palomitas.

Qué: Maratdn Robodtica, proyeccion de tres peliculas:

Matrix, de los hermanos Wachowski (20.00 horas)
Westworld (Almas de metal), de Michael Crichton
Hardware: Programacién para matar, de Richard Stanley.

Las peliculas se exhiben en version original subtitulada al castellano.
Cuando: El sdbado 5 de mayo, a partir de las 20 horas.
Dénde: En el cine Urgell de Barcelona (Comte d’Urgell, 29).

Precio: 12 euros. Entrada Unica para ver las tres peliculas. Las entradas se
adquieren por Servicaixa, en www.atrapalo.com o en las mismas taquillas
del cine Urgell. La sesién es sin numerar.

Organiza: Phenomena — The 38ecnolog Cinematic experience
(www.phenomena-experience.com) con la colaboracion de FICOMIC
(www.ficomic.com). Mas informacién de las actividades de la exposicién
Robots en su Tinta en el blog del proyecto de divulgacién de la robdtica
(http://robotsensutinta.blogspot.com.es)

Los medios acreditados podrdn solicitar entrevista al director Richard
Stanley que estara en el salén de viernes a domingo. A continuacién una
breve biografia del director:

Richard Stanley (Fish Hoek, Sudafrica. 1966)

Richard Stanley es un galardonado cineasta sudafricano que se dio a
conocer con Hardware, programado para matar (1990), una pelicula de
culto de ciencia ficcién y bajo presupuesto protagonizada por un androide
asesino. Los criticos la acusaron de ser una mala copia de Terminator, pero
acabo convirtiéndose en un éxito de taquilla. Su siguiente pelicula fue Dust
Devil (1992), un film de terror ambientado en Namibia y protagonizado por
un demonio que posee a los seres humanos y les obliga a cometer una
serie de asesinatos. Su tercer largometraje iba a ser La isla del Dr. Moreau
(1996), una adaptacién de la famosa novela de HG Wells. Por desgracia,
termind siendo una victima de disputas creativas con los productores,
siendo despedido y sustituido por John Frankenheimer. También ha
colaborado en el guién de Imago mortis (2009) del director Stefano Bessoni
y en Los abandonados (2006) de Nacho Cerda.
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Exposicion

Almas de Metal de Cels Piiiol

ALMAS oe
WIETAL

s Piot

CSTARS ANGLI HOTEL

cosie

Almas de Metal, de Cels Pinol

Del 19 de abril al 11 de junio de 2012

Inauguracién: Jueves 26 de abril, a las 20 horas

Presentacion a cargo de Jordi Ojeda, comisario de la exposicion Robots en
su Tinta.

Sala de exposiciones de EUROSTARS ANGLI HOTEL, Angli, 60 - 08017
Barcelona.

Exposicion de cuadros originales, en un homenaje a los robots mas
emblematicos del cine y los cdmics, actividad paralela a la exposicion
“Robots en su Tinta”.

El escritor, dibujante, guionista e ilustrador Cels Pifiol lleva afios
conviviendo con toda clase de seres mecanicos. La ciencia-ficcidn es su
género favorito. Una ucronia le ha hecho famoso, Fanhunter, donde clones
generados con nanotecnologia y androides persiguen a los que consumen
ocio, cultura y subcultura en una Barcelona del futuro.

Esta exposicion es una actividad paralela de la muestra “Robots en su
tinta” comisariada por Jordi Ojeda y Organizada por Ficomic dentro del XXX
Salén Internacional del Comic de Barcelona que se celebra del 3 al 6 de
Mayo. Eurostars Exposiciones se suma a la iniciativa con esta serie de
dibujos en los que Cels plasma a los ingenios mecdanicos que, segun él, mas
pedazos de alma humana guardan en su contenedor de metal y plastico.
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Exposicion

La literatura de robots, de Jordi Ojeda y Miquel Barcel6

Exposicion
LA LITERATURA DE ROBOTS
Comisarios: Jordi Ojeda y Miquel Barceld

Coleccidn de Ciencia Ficcion
Biblioteca Rector Gabriel Ferraté (BRGF)
Universitat Politécnica de Catalunya

Del 24 de abril al 7 de mayo de 2012
C/ Jordi Girona, 1-3, 08034 Barcelona

Esta exposicion es una actividad paralela de la muestra “Robots en su
Tinta”, comisariada por Jordi Ojeda y organizada por Ficomic en el marco
del XXX Salén Internacional del Cdmic de Barcelona que se celebra del 3 al
6 de mayo de 2012. La Biblitoeca Rector Gabriel Ferraté de la Universidad
Politécnica de Cataluia se suma a la iniciativa con esta exposicién de libros
de literatura de robots mostrando ejemplares del fondo de la coleccidn de
Ciencia Ficcién de la biblioteca, con ediciones destacadas y titulos
emblematicos de los autores mas representativos.

Presentacidn de los comisarios:

Jordi Ojeda es Doctor Ingeniero industrial, profesor asociado de la
Universitat Politécnica de Catalunya del departamento de organizacién de
Empresas. Director de Rational Time. Director del proyecto de divulgacién
“Coémic, ciencia y 40ecnologia”.

Miquel Barceld es Doctor en informatica, catedratico EU del Departamento
de Ingenieria de Servicios y Sistemas de Informacién de la Universitat
Politecnica de Catalunya. Es editor, traductor y escritor, especializado en el
género de la ciencia ficcidn. Es el fundador e impulsor del Premio UPC de
Ciencia-Ficcidn.
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Concurso de dibujo

Los robots del futuro

Concurso de dibujo que lleva por titulo “Los robots del futuro”. Con
motivo de la celebracidn del treinta aniversario del Salén
Internacional del Coémic de Barcelona y en el marco de la exposicién
“Robots en su Tinta”, y con el soporte del Plan de Impulso a la
lectura, se convoca un concurso de dibujo para poder mostrar en
forma de cédmic como seran los robots dentro de treinta afios.

Dirigido a alumnos de ciclo medio y ciclo superior de primaria y de
ensefianza secundaria obligatoria (ESO). La fecha limite de admisidn
de trabajos es el dia 11 de abril de 2012. Los ganadores y los
finalistas formaran parte de la exposicidén central del Salén del Cédmic
“Robots en su Tinta”.

Organizado conjuntamente por Ficomic y por el Departament
d’Ensenyament de la Generalitat de Catalunya en el marco del plan
de “L'impuls de la lectura”, con el soporte del Ministerio de
Educacidn, Cultura y Deporte.

Conferencia

Robots de cine: de Maria a Eva

Conferencia

Robots de cine: de Maria a Eva
con Angel Sala y Jordi Ojeda.

En Escac, la Escola Superior de Cinema i Audiovisuals de Catalunya,
en el marco del VIII Base Film Festival.

viernes 16 de marzo de 2012
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Breve curriculum vitae del comisario de la exposicion

Jordi Ojeda (Barcelona, 1966) es doctor ingeniero industrial y master en produccién
automatizada y robética por la Universidad Politécnica de Catalufia (UPC).

Ha trabajado en la realizacion y direccidén de diferentes proyectos en la industria en dmbitos
como la supervisidn y el control de instalaciones, la automatizacidon de procesos, la robdtica
industrial, la visién por ordenador y la gestion de la produccién. Actualmente es socio
fundador y director de la empresa Rational Time S.L. especializada en la organizacion del
tiempo de trabajo y en la gestién de los horarios y el calendario laboral del personal, donde ha
desarrollado diversos proyectos de investigacién y diagndstico, asi como numerosas
actividades de divulgaciéon en medios generalistas y especializados en la gestiéon de recursos
humanos.

En el dmbito académico, es profesor del Departamento de Organizacién de Empresas de la
UPC, en la especialidad de organizacidn industrial, la logistica, la gestion de proyectos y los
métodos cuantitativos de gestion. Imparte las clases en la Escuela Técnica Superior de
Ingenieria Industrial de Barcelona (ETSEIB) y la Facultad de Nautica de Barcelona (FNB) de la
UPC.

En el dambito de la investigacion, es profesor del Instituto de Organizacion y Control de
Sistemas Industriales de la UPC, realizando su actividad de investigacion en el ambito del
disefo colaborativo de sistemas innovadores de gestidn del conocimiento y el aprendizaje
basados en las TIC e internet.

En el dmbito de la formacidon de tercer ciclo en la UPC, ha sido director del “Master en
direccion de la produccion”, del “Master en comunicacion digital de proyectos de ingenieria”, y
de los cursos de postgrado “Desarrollo de proyectos de automatizaciéon industrial” e
“Ingenieria de proceso asistida por ordenador”. También ha sido director académico del
“Madster en produccion e ingenieria integrados por ordenador” y del “Mdster en produccion
automatizada y robdtica”, y profesor del programa de doctorado de “Ingenieria Multimedia”,
donde ha dirigido varias tesis doctorales.

En el ambito de la divulgacion de la ciencia y la tecnologia, dirige desde el afio 1996 el proyecto
"Cdémic, ciencia y tecnologia", con el apoyo de la Catedra UNESCO de Técnica y Cultura de la
UPC y de la Societat Catalana de Tecnologia, filial del Institut d’Estudis Catalans. Ha organizado
numerosas exposiciones, conferencias, articulos y capitulos de libro de divulgacién de la
ciencia y la tecnologia utilizando las vifietas como recurso pedagodgico. Es coautor de los libros:
"Anticipacion tecnoldgica en las historietas de los afios cincuenta", "Faros de papel, la luz de
los cdmics", y "CAmics a puerto, un universo maritimo en vifietas".

En mayo de 2010 recibié el Premio Popular a la Divulgacion de la Historieta en el 282 Salén
Internacional del Cémic de Barcelona, reconociendo su labor de divulgacion y promocion de la
historieta. En 2011 formd parte del jurado del Gran Premio del Salén Internacional del Coémic
de Barcelona, y jurado del Festival de Cinema Fantastic de Catalunya, Sitges 2011.

Barcelona, 1 de mayo de 2012 Péagina 42



UNIVERSITAT POLITECNICA
DE CATALUNYA

FICOMIC. UF BARCELONATECH

Datos de contacto

Jordi Ojeda

ETSEIB-UPC

Avda. Diagonal, n.647, Planta 11-10C
08028 Barcelona

e-mail: jordi.ojeda@upc.edu

Skype: jordiojeda

Bloc: http://comiccienciatecnologia.blogspot.com

Facebook: http://www.facebook.com/jordi.ojeda.comic.ciencia.tecnologia
Twitter: http://twitter.com/JordiOjeda

Linkedin: http://es.linkedin.com/in/jordiojeda
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